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- طراحی کنترل کننده برای ناهمزمان سازی نوسانگرهای کوپل شده کاربرد در جمعیت نوسانگرهای نورونی، غزل منتصری، فریبا بهرامی بوده لالو، دکتری،  1392/9/30 

- ارائه یک مدل محاسباتی جهت انتخاب دوز بهینه دارو برای درمان سرطان سینه در انسان بر اساس دوز  مناسب بدست آمده در مدلهای حیوانی، عطیئه عرب، فریبا بهرامی بوده لالو، کارشناسی ارشد،  1392/6/20 

- مدلسازی وقوع فعالیت صرعی در یک سیناپس سه جزئی در ناحیه CA1 هیپوکامپدر بیماری آلزایمر ، فرزانه دانایی، فریبا بهرامی بوده لالو، کارشناسی ارشد،  1392/6/20 

- حلیل نوروفیزیولوژیکی بیماری اسکیزوفرنیا براساس کژکاری سیستم گلوتاماترژیک و انتقالِ سیناپسیِ نابهنجار با بکارگیری مدل سیناپس سه جزئی ،  ، فریبا بهرامی بوده لالو، کارشناسی ارشد،  1392/6/20 

- طراحی، توسعه و کنترل عملگر توزیع شده و نرم برای توانبخشی، حامدعلی یقینی بنابی، فریبا بهرامی بوده لالو، کارشناسی ارشد،  1392/6/18 

- مدل سازی اثرات بیماری آلزایمر در فرایند شکل دهی مسیر در سطح هیپو کمپ، شیوا قاآنی فراشاهی، فریبا بهرامی بوده لالو، کارشناسی ارشد،  1392/3/11 

- تحلیل ریاضی بازسازی مایلین در بیماری ام- اس ،  ، فریبا بهرامی بوده لالو، کارشناسی ارشد،  1392/2/21 

- مدل سازی  برهمکنش آستروسیت – نورون   در بیماری آلزایمر، هدی افضلی بغداد آبادی، فریبا بهرامی بوده لالو، کارشناسی ارشد،  1392/12/25 

- مدلسازی بر همکنش آستروسیت - نرون در بیماری آلزایمر،  ، فریبا بهرامی بوده لالو، کارشناسی ارشد،  1392/12/25 

- مدل سازی ریاضی Long- Term Potentiation در بیماری الزایمر و بر مبنای ساختار سیناپس سه جزئی بیماری، سهیلا روحی دهکردی، فریبا بهرامی بوده لالو، کارشناسی ارشد،  1392/10/25 

- مدلسازی ریاضی Long-Term Potentiation در بیماری آلزایمر و بر مبنای ساختار سیناپس سه‌جزئی، سهیلا روحی دهکردی، فریبا بهرامی بوده لالو، کارشناسی ارشد،  1392/10/25 

- طراحی کنترل‌کننده برای ناهمزمان‌سازی نوسانگرهای کوپل شده: کاربرد در جمعیت نوسانگرهای نورونی، غزل منتصری، فریبا بهرامی بوده لالو، دکتری،  1392/09/30 

- مدلسازی وقوع فعالیت صرعی در یک سیناپس سه جزئی در ناحیه CA1 هیپوکمپ در بیماری آلزایمر، فرزانه دانائی، فریبا بهرامی بوده لالو، کارشناسی ارشد،  1392/06/20 

- ارائه یک مدل محاسباتی جهت انتخاب دوز بهینه دارو  برای درمان سرطان سینه در انسان بر اساس دوز مناسب بدست آمده در مدل‌های حیوانی، عطیه عرب، فریبا بهرامی بوده لالو، کارشناسی ارشد،  1392/06/20 

- طراحی، توسعه و کنترل عملگر توزیع شده و نرم برای توانبخشی، حامد علی یقینی بنابی، فریبا بهرامی بوده لالو، کارشناسی ارشد،  1392/06/18 

- تحلیل ریاضی بازسازی مایلین در بیماری ام-اس، صابر دینی، فریبا بهرامی بوده لالو، کارشناسی ارشد،  1392/02/21 

- کنترل عمق بیهوشی به هنگام عمل جراحی، پیمان دهقان پور، فریبا بهرامی بوده لالو، کارشناسی ارشد،  1391/7/8 

-  ارائه روش بر پایه ی پردازش تصویر و بدون استفاده از نشانگر برای ارزیابی ناهنجاری های راه رفتن در سالمندانی که تجربه¬ی زمین خوردن داشته¬اند ، زیبا گندمکار، فریبا بهرامی بوده لالو، کارشناسی ارشد،  1391/7/4 

-  طراحی و توسعه یک ربات چهارپای کمر نرم با استفاده از عملگر توزیع شده و تحلیل پایداری آن ، محمد حسن حاج ملاعلی کنی، فریبا بهرامی بوده لالو، کارشناسی ارشد،  1391/6/29 

-  تعیین زوایای پا در طی راه رفتن به کمک  تصاویر ویدئویی و بدئویی و بدون استفاده از نشانگر ، حسن حقایق خراسانی، فریبا بهرامی بوده لالو، کارشناسی ارشد،  1391/1/19 

-  تعیین معیارهایی  برای تشخیص اتوماتیک سطح پیشرفت بیماری پارکینسون با استفاده از داده های سینماتیک مربوط به   6 نوع حرکت رایج روزمره ، یونس رخشانی فتمه سری، فریبا بهرامی بوده لالو، کارشناسی ارشد،  1390/5/2 

- مدلسازی محاسباتی رفتارهای شناختی در بیماران پارکینسونی، یاشار ضیغمی، فریبا بهرامی بوده لالو، کارشناسی ارشد،  1390/4/29 

-  مدلسازی نقش استروسیت ها در سنکرون سازی سلولهای عصبی، محمود امیری، فریبا بهرامی بوده لالو، دکتری،  1390/2/18 

-  بررسی نقش عقده های قاعده ای در کنترل حرکت از طریق مدلسازی برخاستن از روی صندلی در بیماران پارکینسونی ، محمدجواد عربی زاده، فریبا بهرامی بوده لالو، کارشناسی ارشد،  1389/7/10 

- مدلسازی آریتمی قلبی نوع LQT و بررسی تاثیر داروهای مورد استفاده، امین غضنفری، فریبا بهرامی بوده لالو، کارشناسی ارشد،  1389/6/7 

-  مدلسازی تحریک عمقی مغز و بررسی اثرات آن در بیماری پارکینسون با استفاده از اصول سیستم های دینامیک، علیرضا نحوی، فریبا بهرامی بوده لالو، کارشناسی ارشد،  1389/6/14 

- تعیین مشخصه های مهم سینماتیکی عمل راه رفتن بدون استفاده از نشانگر  و به کمک تصاویر ویدئویی، امیرحسین بختیاری کوهسرخی، فریبا بهرامی بوده لالو، کارشناسی ارشد،  1389/12/21 

-  مدلسازی دینامیک های آسیب مغزی در بیماری مالتیپل اسکلروسیس (ام-اس)، سهام الدین خیلایی، فریبا بهرامی بوده لالو، کارشناسی ارشد،  1389/12/10 

-  ارائه مدلی دینامیک برای کنترل حرکت تعقیب کنائی چشم با احتساب نقش  حافظه  کوتاه مدت بصری و توجه، مریم آقایی تبریزی، فریبا بهرامی بوده لالو، کارشناسی ارشد،  1389/12/10 

-  مدلسازی کنترل حرکتهای تعقیبی و ساکادیک چشم به منظور بررسی عملکرد چشم هنگام تعقیب  هدفی متحرک  در حضور جسم متحرک دوم ، لادن مهیمنیان، فریبا بهرامی بوده لالو، کارشناسی ارشد،  1389/11/27 

- شناسایی افراد با استفاده از تحلیل نحوه راه رفتن، فرزین داداشی، فریبا بهرامی بوده لالو، کارشناسی ارشد،  1388/5/17 

- شبیه سازی سیستم کنترل هوشمند و یادگیری مدل بیمار به منظور مدلسازی راه رفتن انسان با بهره گیری از رویکرد ترکیب اطلاعات، جلال عرب نیدی، فریبا بهرامی بوده لالو، کارشناسی ارشد،  1388/4/30 

- یادگیری وکنترل حرکت دست به صورت دینامیک بر مبنای نظریه نقطه تعادل EP H، حمید انصاری ارده، فریبا بهرامی بوده لالو، کارشناسی ارشد،  1387/5/6 

- حل مسئله ای Cooktail Party بارویکردی مبتنی برتحلیل محاسباتی صحنه ای شنیداری، محمد عبدالهی، فریبا بهرامی بوده لالو، کارشناسی ارشد،  1387/12/14 

- مدل سازی محاسباتی زبان بر پایه دیدگاه پیوند گرا، سپیده فاضلی نیشابور، فریبا بهرامی بوده لالو، کارشناسی ارشد،  1387/12/10 

- ارائه یک مدل سلسله مراتبی درسطح شناختی از عمل نوشتن، مریم نقیب الحسینی، فریبا بهرامی بوده لالو، کارشناسی ارشد،  1387/11/26 

- بهبود عملکرد روشهای غیر خطی برای کاهش بعد تصاویر، سید محمد رضا خویی، فریبا بهرامی بوده لالو، کارشناسی ارشد،  1386/12/8 

- طراحی کنترل کننده سلسله مراتبی ملهم ازساختارهای بی، هومن همایونی، فریبا بهرامی بوده لالو، کارشناسی ارشد،  1386/11/1 
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