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- استفاده از الگوریتم یادگیری تقویتی چند عامله برای کنترل ترافیک یک شریان، اسداله لسانی، مجید نیلی احمدآبادی، کارشناسی ارشد،  1391/5/9 

-  طراحی و توسعه یک سیستم چند رباته برای بررسی وضعیت گنبدها، اتابک نژادفرد، مجید نیلی احمدآبادی، کارشناسی ارشد،  1391/5/7 

- پیش بینی میزان مصرف سوخت های فسیلی، حمید اقایی مغانجوقی، مجید نیلی احمدآبادی، کارشناسی ارشد،  1391/5/23 

- توسعه یک سیستم بازشناختی سلسله مراتبی با استفاده از رویکرد سیستمهای دینامیکی، حسین نصراللهی، مجید نیلی احمدآبادی، کارشناسی ارشد،  1391/12/23 

- طراحی یک سیستم یادگیری توزیع شده با منابع پاداش متعدد، مریم توکل، مجید نیلی احمدآبادی، کارشناسی ارشد،  1391/12/14 

- طراحی یک سیستم یادگیری توزیع شده با منابع پاداش متعدد، مریم توکل، مجید نیلی احمدآبادی، کارشناسی ارشد،  1391/12/14 

- مدلسازی کنترل توجه با استفاده از رویکرد سیستمهای دینامیکی  ،  ، مجید نیلی احمدآبادی، کارشناسی ارشد،  1391/10/18 

- یادگیری کنترل توجه در شناسایی مدل های نروفازی تکاملی ، سارا علیزاده، مجید نیلی احمدآبادی، کارشناسی ارشد،  1391/10/18 

- مدلسازی ظهور کنترل توجه با استفاده از رویکرد سیستمهای دینامیکی، حمیدرضا جمال آبادی، مجید نیلی احمدآبادی، کارشناسی ارشد،  1391/10/18 

- به کارگیری یادگیری تقلیدی سطح بالا در ربات ایر هاکی، مهناز محمودیان، مجید نیلی احمدآبادی، کارشناسی ارشد،  1391/07/05 

- یادگیری جابه¬جایی ماهرانه اشیاء توسط ربات با بازوهای چرخ¬انگشتی، محمد سینا پرستگاری، مجید نیلی احمدآبادی، کارشناسی ارشد،  1391/06/30 

- بهبود عملکرد سیستم پشتیبان خودرو با استفاده از روش یادگیری تصمیم، غلامحسین الهی، مجید نیلی احمدآبادی، کارشناسی ارشد،  1391/06/27 

- یادگیری خبرگان بیزی و ترکیب آنها در چارچوب مبتنی بر توجه، سپهر اقبالی، مجید نیلی احمدآبادی، کارشناسی ارشد،  1391/06/01 

- پیش‌بینی میزان مصرف سوخت‌های  فسیلی، حمید آقائی مغانجوقی، مجید نیلی احمدآبادی، کارشناسی ارشد،  1391/05/23 

- طراحی و توسعه یک سیستم چند رباته برای بررسی وضعیت گنبد، اتابک نژادفرد، مجید نیلی احمدآبادی، کارشناسی ارشد،  1391/05/07 

- طراحی استراتژی بهینه و تحلیل همگرایی در بازی های غیر همکارانه دینامیکی با اطلاعات ناقص، حامد کبریایی، مجید نیلی احمدآبادی، دکتری،  1390/9/22 

-  یادگیری تصمیم گیری  و کنترل  توجه در فضاهای حالت و عمل بزرگ به روش گسترش تدریجی ، بهروز حاجی سلیمانی، مجید نیلی احمدآبادی، کارشناسی ارشد،  1390/7/13 

-  کنترل هلیکوپتر چهار موتوره با استفاده از یادگیری تقویتی ، امیر فانیان، مجید نیلی احمدآبادی، کارشناسی ارشد،  1390/7/13 

-  طراحی تصمیم گیرنده های محلی با هدف افزایش کیفیت یادگیری کنترل توجه و ترکیب تصمیم ، سیده زهرا رضوی، مجید نیلی احمدآبادی، کارشناسی ارشد،  1390/7/11 

-  یادگیری تدریجی بر اساس تصمیم گیرنده های محلی ، محمدحسن ذکایی اشتیانی، مجید نیلی احمدآبادی، کارشناسی ارشد،  1390/7/11 

-   یک رویکرد مدلسازی محاسباتی به بررسی نقش سیگنال گاما در کنترل توجه در مغز ، نازنین محمدی سپه وند، مجید نیلی احمدآبادی، کارشناسی ارشد،  1390/6/6 

-  کنترل جریان ترافیک بزرگراه با استفاده از روشهای یادگیری تقویتی و کنترل پیش بین، سهیل زنگنه پور، مجید نیلی احمدآبادی، کارشناسی ارشد،  1390/6/5 

- مدیریت حسگرهای مجازی و فیزیکی در کنترل فرایند با رویکرد کنترل توجه، حامد جلالی بیدگلی، مجید نیلی احمدآبادی، کارشناسی ارشد،  1390/6/31 

- دیدگاه مبتنی بر توجه بصری به انتخاب و بازشناسی خودکار نشانه ها در مکان یابی ، امیرحسین حبیبیان، مجید نیلی احمدآبادی، کارشناسی ارشد،  1390/5/3 

- خوشه یابی توزیع شده ی مبتنی برعلوم اجتماعی برای شبکه های حسگر بی سیم، اردشیر بهاریان، مجید نیلی احمدآبادی، کارشناسی ارشد،  1390/12/8 

- ارائه یک سیستم یادگیری برای پیش بینی وارسال داده با هدف کاهش مصرف انرژی درشبکه های حسگر بیسیم، حامد نازک تبار، مجید نیلی احمدآبادی، کارشناسی ارشد،  1390/12/8 

-  یادگیری مولدهای الگوی مرکزی با استفاده از تقلید، ارین بینا، مجید نیلی احمدآبادی، کارشناسی ارشد،  1390/12/23 

- خوشه یابی توزیع شده مبتنی بر علوم اجتماعی برای شبکه‌های حسگر بی‌سیم، اردشیر بهاریان، مجید نیلی احمدآبادی، کارشناسی ارشد،  1390/12/08 

- ارائه یک سیستم یادگیری برای پیش‌بینی و ارسال داده با هدف کاهش مصرف انرژی در شبکه‌های حسگر بی‌سیم، حامد نازک تبار، مجید نیلی احمدآبادی، کارشناسی ارشد،  1390/12/08 

- تخمین ویادگیری راهبرد تعادلی در بازی های کورنات دینامیکی با اطاعات ناقص، حامد کبریائی، مجید نیلی احمدآبادی، دکتری،  1390/09/22 

- کنترل هلیکوپتر چهار روتوره با استفاده از یادگیری تقویتی، امیر فانیان، مجید نیلی احمدآبادی، کارشناسی ارشد،  1390/07/13 

- یادگیری تطبیقی در فضاهای حالت و عمل بزرگ به روش جداسازی، بهروز حاجی سلیمانی ممقانی، مجید نیلی احمدآبادی، کارشناسی ارشد،  1390/07/13 

- طراحی تصمیم گیرنده های محلی با هدف افزایش کیفیت یادگیری کنترل توجه و ترکیب تصمیم، سیده زهرا رضوی، مجید نیلی احمدآبادی، کارشناسی ارشد،  1390/07/11 

- انتخاب ویژگی برای تصمیم گیرنده های محلی با استفاده از یادگیری تقویتی، محمد حسن ذکائی آشتیانی، مجید نیلی احمدآبادی، کارشناسی ارشد،  1390/07/11 

- مدیریت حسگرهای نرم وسخت در کنترل فرایند با رویکرد یادگیری تقویتی، حامد جلالی بیدگلی، مجید نیلی احمدآبادی، کارشناسی ارشد،  1390/06/31 

- یک رویکرد مدلسازی محاسباتی به بررسی بروزکنترل توجه در مغز، نازنین محمدی سپهوند، مجید نیلی احمدآبادی، کارشناسی ارشد،  1390/06/06 

- کنترل جریان ترافیک بزرگراه با استفاده از یادگیری  تقویتی پیوسته، سهیل زنگنه پور، مجید نیلی احمدآبادی، کارشناسی ارشد،  1390/06/05 

- انتخاب خودکار نشانه ها با استفاده از توجه دیداری برای دسته بندی دیداری مکان در تصاویر همه جهته، امیر حسین حبیبیان، مجید نیلی احمدآبادی، کارشناسی ارشد،  1390/05/03 

- طراحی مقدماتی برج تقطیر بادرنظر گرفتن پارامترهای عدم قطعیت با استفاده از شبکه بیزین، زهرا امینی، مجید نیلی احمدآبادی، کارشناسی ارشد،  1389/8/9 

-  مجرد سازی فضای حالت با استفاده از تقسیمهای چندمتغیره در یادگیری تقویتی سلسله مراتبی ، زهره مهری، مجید نیلی احمدآبادی، کارشناسی ارشد،  1389/7/7 

-  یادگیری تقلیدی سطح بالا به کمک ساختن مفاهیم بر اساس تأثیر اعمال در محیط ، سیدغلامحسین حاجی میرصادقی، مجید نیلی احمدآبادی، کارشناسی ارشد،  1389/7/6 

- بهینه سازی برج تقطیر واکنشی نیمه پیوسته تحت پارامتر های عدم قطعیت، علی وحیدی، مجید نیلی احمدآبادی، کارشناسی ارشد،  1389/6/29 

- ارائه چارچوبی برای یادگیری کنترل توجه در یک وظیفه تصمیم گیری با فضای ادراکی چند بعدی ، مریم سادات میریان حسین آبادی، مجید نیلی احمدآبادی، دکتری،  1389/6/23 

- بازنمایی اطلاعات در قشر گیجگاهی خلفی میمون، پیام پیرای، مجید نیلی احمدآبادی، کارشناسی ارشد،  1389/4/27 

- یاد گیری کنترل توجه در فضای چند گانه سنسوری در چارچوب POMDP، نرگس نوری، مجید نیلی احمدآبادی، کارشناسی ارشد،  1389/4/20 

- طراحی مقدماتی برج تقطیر با در نظر گرفتن پارامتر های عدم قطعیت با  استفاده از شبکه بیزین، زهرا امینی، مجید نیلی احمدآبادی، کارشناسی ارشد،  1389/08/09 

- مجردسازی فضای حالت با استفاده از تقسیم‌های چندمتغیره در یادگیری تقویتی سلسله‌مراتبی، زهره مهری، مجید نیلی احمدآبادی، کارشناسی ارشد،  1389/07/07 

- یادگیری تقلیدی سطح بالا به کمک ساختن مفاهیم بر اساس تاثیر اعمال در محیط، غلامحسین حاجی میرصادقی، مجید نیلی احمدآبادی، کارشناسی ارشد،  1389/07/06 

- یادگیری هدایت ربات متحرک بر اساس یادگیری سلسله مراتبی مفاهیم، حمیده وثوق پور یزدچی، مجید نیلی احمدآبادی، کارشناسی ارشد،  1389/06/31 

- بهینه¬سازی برج تقطیر واکنشی نیمه پیوسته تحت پارامتر¬های عدم قطعیت، علی وحیدی، مجید نیلی احمدآبادی، کارشناسی ارشد،  1389/06/29 

- ارائه چارچوبی برای یادگیری کنترل توجه در وظایفی با فضای ادراکی چندبعدی، مریم السادات میریان حسین آبادی، مجید نیلی احمدآبادی، دکتری،  1389/06/23 

- بازنمایی اطلاعات در قشر خلفی گیجگاهی میمون، پیام پیرای، مجید نیلی احمدآبادی، کارشناسی ارشد،  1389/04/27 

- یادگیری کنترل توجه با استفاده از دانش عامل مشاهده‏کننده‏ی کامل، نرگس نوری، مجید نیلی احمدآبادی، کارشناسی ارشد،  1389/04/20 

- یادگیری مفاهیم و انتقال آن به عاملهای غیر همسان، بابک حسینی، مجید نیلی احمدآبادی، کارشناسی ارشد،  1388/7/8 

- کنترل توجه با استفاده از عوطف، محمد مهدی اجل لوئیان، مجید نیلی احمدآبادی، کارشناسی ارشد،  1388/7/27 

- فراگیری نمادهای مشترک در سیستمهای چند عامله، سیاوش کیال، مجید نیلی احمدآبادی، کارشناسی ارشد،  1388/7/14 

- ترکیب روشهای یادگیری تقویتی و یادگیری خمینه به منظور یادگیری مفاهیم، سیداحسان محمودی، مجید نیلی احمدآبادی، کارشناسی ارشد،  1388/7/13 

- ارزیابی م بهینه سازی تولید مخازن هیدروکربوری بااستفاده از شبکه بیزی، علیرضا خزعلی، مجید نیلی احمدآبادی، کارشناسی ارشد،  1388/6/18 

- پیاده سازی درک فعال در مسائل تصمیم گیری و شناسایی، آرش آرامی، مجید نیلی احمدآبادی، کارشناسی ارشد،  1388/5/20 

- طراحی یک سیستم یادگیر بر اساس بستر جذب و Babbling برای یادگیری مفاهیم، مصطفی اجل لوییان، مجید نیلی احمدآبادی، کارشناسی ارشد،  1388/5/19 

- طراحی ساختار عامل مفهوم گرا برای یادگیری به کمک مربی، سامان امیرپور امرائی، مجید نیلی احمدآبادی، کارشناسی ارشد،  1388/4/23 

- آنالیز کینماتیکی جابجائی ماهرانه اشیاء به‌وسیله بازوهای چرخ‌انگشتی، احسان نوحی بزنجانی، مجید نیلی احمدآبادی، دکتری،  1388/12/24 

- مدل حرکتی ربات چهار پا با استفاده از ایده های برآمده از Object Manipulation، لاله مکارم، مجید نیلی احمدآبادی، کارشناسی ارشد،  1388/10/29 

- مدل حرکت دویدن ربات چهارپا با استفاده از ایده‌های برگرفته از جابه‌جایی دینامیکی اشیا، لاله مکارم، مجید نیلی احمدآبادی، کارشناسی ارشد،  1388/10/29 

- طراحی سیستم خبره جهت پیش بینی و استفاده در فرآیندهای پالایشگاهی، آرش دولت آبادی، مجید نیلی احمدآبادی، کارشناسی ارشد،  1388/10/28 

- طراحی سیستم خبره جهت پیش بینی و استفاده در فرایند های پلایشگاهی، آرش دولت آبادی، مجید نیلی احمدآبادی، کارشناسی ارشد،  1388/10/28 

- تشخیص تصاویر چهره با استفاده از شبکه های عصبی، فاطمه زمانی، مجید نیلی احمدآبادی، کارشناسی ارشد،  1388/10/22 

- تشخیص تصاویر چهره با استفاده از شبکه‌های عصبی فازی، فاطمه زمانی، مجید نیلی احمدآبادی، کارشناسی ارشد،  1388/10/22 

- ترکیب روش های یادگیری خمینه و یادگیری تقویتی برای انتخاب ویژگی، احسان محمودی، مجید نیلی احمدآبادی، کارشناسی ارشد،  1388/07/13 

- یادگیری مفاهیم و انتقال آن به عامل‌های غیر همسان، بابک حسینی، مجید نیلی احمدآبادی، کارشناسی ارشد،  1388/07/08 

- ارزیابی و بهینه سازی تولید مخازن هیدروکربوری با استفاده از شبکه بیزی، علیرضا خزعلی، مجید نیلی احمدآبادی، کارشناسی ارشد،  1388/06/18 

- طراحی یک سیستم یادگیر براساس جذب¬کننده و ببلینگ برای تقلید، مصطفی اجل لوئیان، مجید نیلی احمدآبادی، کارشناسی ارشد،  1388/05/19 

- پیش بینی و برنامه ریزی با استفاده از مفاهیم، حبیب کرباسیان، مجید نیلی احمدآبادی، کارشناسی ارشد،  1387/9/20 

- مدلسازی دینامیکی بازار برق با استفاده از تئوری بازی، مصطفی صحرایی اردکانی، مجید نیلی احمدآبادی، کارشناسی ارشد،  1387/9/18 

- توسعه الگوریتم بهینه سازی اجتماعی و کاربرد آن در رانندگی خودکار و یادگیری مفاهیم، اسماعیل آتش پز گرگری، مجید نیلی احمدآبادی، کارشناسی ارشد،  1387/7/3 

- استفاده از نظریه شواهد دمپستر - شافر در یادگیری سلسله مراتبی مفاهیم، طاهر شهبازی میرزاحسنلو، مجید نیلی احمدآبادی، کارشناسی ارشد،  1387/7/3 

- یادگیری کنترل توجه در یادگیری مفاهیم در محیط های پیچیده، احسان نوروزی، مجید نیلی احمدآبادی، کارشناسی ارشد،  1387/7/13 
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