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- Introducing evolving Takagi - Sugeno method based on Local Least Squares Support Vector Machine models.  Mohammad Komijani, Lucas Caro, Nadjar Araabi Babak, Kalhor Ahmad (2012)., EVOLVING SYSTEMS, 3(2), 81-93.
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- Classification of Linear Processes Type Using Convolutional Neural Networks. Kalantari SH., Kalhor Ahmad, Nadjar Araabi Babak (2022)., 2022 8th International Conference on Control, Decision and Information Technologies (CoDIT), 17-20 May, İSTANBUL, TURKEY.
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- پیش بینی روند تغییرات قیمت رمزارز با بهره جویی از الگوریتم های یادگیری ماشین، فرناز عابدینی نظری، احمد کلهر، کارشناسی ارشد،  1400/7/18 

- طبقه بندی رخساره های لرزه ای با استفاده از شبکه های عصبی همامیختی عمیق، الهام ادیبی دوغایی، احمد کلهر، کارشناسی ارشد،  1400/7/14 

- تضعیف نوفه تصادفی لرزه ای با استفاده از شبکه های عصبی همامیختی باقیمانده، محدثه سادات احمدی، احمد کلهر، کارشناسی ارشد،  1400/7/14 

- پیش بینی مبتنی بر مدل درخواست مبدا-مقصد در سرویس های تاکسی های اشتراکی، مریم کاظمی اسکری، احمد کلهر، کارشناسی ارشد،  1400/6/29 

- کنترل ربات موازی سه درجه آزادی دلتا به منظور انجام گذاشت و برداشت با استفاده از یادگیری ماشین، سعید رحیمی، احمد کلهر، کارشناسی ارشد،  1400/6/23 

- توسعه پهنای باند زاویه تابش در نامرئی سازی به روش فرش با استفاده از فراسطوح مشبک و فراسطوح تنظیم پذیر، امیرحسین فلاح، احمد کلهر، کارشناسی ارشد،  1400/6/20 

- مدلسازی پویایی زمانی سلول های عصبی در سستم بینایی، عارفه فرهمندی نجف آبادی، احمد کلهر، کارشناسی ارشد،  1400/5/18 

- شناسایی آسیب های لرزه ای سازه ها برمبنای مکانیزم آشکارسازی در شبکه های عصبی یادگیری عمیق، مهسا پناهی، احمد کلهر، کارشناسی ارشد،  1400/5/11 

- تخمین نیازمندی‌های انعطاف‌پذیری شبکه قدرت پایدار با استفاده از روش‌های یادگیری ماشین، حسین فانی، احمد کلهر، کارشناسی ارشد،  1400/5/10 

- تعیین روند نرخ تبدیل رمز ارز با استفاده از چندین سری زمانی، علی عصاره نژاد، احمد کلهر، کارشناسی ارشد،  1400/12/4 

- جورسازی دینامیکی سفیر و مسافر در سرویس های سفر اشتراکی به کمک پیش بینی عرضه و تقاضا، امیرحسین شاکر، احمد کلهر، کارشناسی ارشد،  1400/12/4 

- موقعیت یابی و مسیریابی ربات های متحرک با استفاده از شبکه های عصبی عمیق، شیرین چهل گامی، احمد کلهر، کارشناسی ارشد،  1400/11/30 

- بازشناسایی کاربران، مستقل از محیط با کمک ویژگی های ظاهری به وسیله یادگیری عمیق  ، شایان سمیعی، احمد کلهر، کارشناسی ارشد،  1400/11/30 

- تحلیل و طراحی سیستم توصیه گر مبتنی بر یادگیری عمیق، میثم وارسته، احمد کلهر، کارشناسی ارشد،  1400/11/30 

- شناسایی و دنبال کردن بر اساس نسبی اسکلت بدن انسان با استفاده از شبکه عصبی و شاخص های جداساز هندسی، حسین بداغی، احمد کلهر، کارشناسی ارشد،  1400/11/28 

- بازشناسی چهره انسان برمبنای شاخص‌های هندسی مبتنی بر  شبکه‌های عصبی عمیق، محمدامین بصیری، احمد کلهر، کارشناسی ارشد،  1400/11/26 

- تشخیص هویت مبتنی بر صدای انسان با استفاده از شبکه های عصبی عمیق و براساس شاخص های هندسی، عرفان اشتری رکن آبادی، احمد کلهر، کارشناسی ارشد،  1400/11/26 

- ارایه الگوریتم خرید و فروش سودمند در بازار ارز دیجیتال با استفاده از ویژگی های آماری بازار، محمداحسان شهبازی، احمد کلهر، کارشناسی ارشد،  1400/11/21 

- طراحی یک کنترل کننده مبتنی بر شناسایی بر خط برای دینامیک ربات های موازی، مهران غفاریان تمیزی، احمد کلهر، کارشناسی ارشد،  1399/7/8 

- استفاده از مدل های مولد عمیق برای اعتبارسنجی امضا، ملیکاسادات خیریه، احمد کلهر، کارشناسی ارشد،  1399/7/30 

- طراحی و توسعه سیستم توصیه‌گر به منظور طبقه بندی پوشاک بر مبنای سلیقه ی کاربر، سیدامید محمدی، احمد کلهر، کارشناسی ارشد،  1399/7/15 

- استفاده از ربات چشم چابک به منظور شناسایی و ردیابی افراد، سعید محمدی نجاتی، احمد کلهر، کارشناسی ارشد،  1399/12/25 

- طبقه بندی و تخمین رتبه سیستم های دینامیکی خطی با استفاده از شبکه های یادگیری عمیق، شادی کلانتری، احمد کلهر، کارشناسی ارشد،  1399/12/25 

- جهت یابی خودکار ربات پرنده چهار موتوره در محیط های داخلی به کمک روش های مبتنی بر یادگیری عمیق، حامد قاسمی، احمد کلهر، کارشناسی ارشد،  1399/11/30 

- طراحی ، ساخت و تحلیل داده های یک کفی کفش هوشمند با استفاده از حسگر لمسی نرم نیرو بر پایه بارومتر، ارسلان امرعلیزاده، احمد کلهر، کارشناسی ارشد،  1399/11/30 

- طراحی و ساخت یک سیستم مکان یاب داخلی بلادرنگ، اسماعیل چهره نما، احمد کلهر، کارشناسی ارشد،  1399/11/26 

- شناسایی کنترل یک ربات موازی سه درجه آزادی و ساخت حسگر نیرو با هدف تعامل انسان و ربات، آرمان بیرانوند، احمد کلهر، کارشناسی ارشد،  1398/6/26 

- طراحی و ساخت حسگر لمسی پوست مصنوعی برای کنترل یک ربات  موازی  سه درجه آزادی جهت تعامل ایمن انسان و ربات، امین حامدللکلو، احمد کلهر، کارشناسی ارشد،  1398/6/26 

- توسعه شبکه های عصبی یادگیری عمیق به منظور یادگیری خوشه های به فرم ابرچندضلعی و با تأکید بر حل مسائل مالی، سمیه حسینی پوردالنجان، احمد کلهر، کارشناسی ارشد،  1398/6/25 

- شناسایی و کنترل سینماتیکی ربات 4 درجه آزادی دلتا، مهدی آزمون، احمد کلهر، کارشناسی ارشد،  1397/7/3 

- پیش بینی در سیستمهای زمانی بر پایه تولید بر خط تصاویر طیفی و استفاده از شبکه های عصبی یادگیری عمیق، امیر شیریان، احمد کلهر، کارشناسی ارشد،  1397/6/21 

- افزایش ناوردایی بازشناسی اشیاء در شبکه های عمیق کانولوشن در برابر تغییرات مقیاس و وضوح، امید مرسا، احمد کلهر، کارشناسی ارشد،  1397/6/20 

- طراحی زیر سیستم کنترل وضعیت ماهواره بادر نظر گرفتن بهبود در مانورهای وضعیتی، شایسته نیک پی صومعه سرایی، احمد کلهر، کارشناسی ارشد،  1397/4/5 

- طراحی کنترل عملیاتی تطبیقی مقاوم بر مبنای شناسایی و تعقیب پارامترها برای سیستمهای خطی در حال نمو با تغییرات محدود، سعید انصاری راد، احمد کلهر، کارشناسی ارشد،  1397/4/17 

- استخراج اطلاعات از عکس های سلفی با استفاده از شبکه های عصبی کانو لوشنال، فخرالدین خدام خراسانی، احمد کلهر، کارشناسی ارشد،  1397/11/17 

- شناسائی و کنترل سامانه ردیاب ماهواره، محسن رحمتی، احمد کلهر، کارشناسی ارشد،  1397/11/14 

- تعامل انسان و ربات برای درمان بیماری اوتیسم مبتنی بر بینایی با استفاده از ربات انسان نمای نائو، زینب فرخی، احمد کلهر، کارشناسی ارشد،  1396/7/5 

- طراحی کنترل وضعیت مقاوم فازی تحت عملکرد ناظر مد لغزشی برای کوادروتور، وحید پاشازاده، احمد کلهر، کارشناسی ارشد،  1396/7/2 

- طراحی و پیاده سازی برد کنترلر  عملیاتی برای موتور جریان مستقیم بدون جاروبک، سهیل درویش متولی، احمد کلهر، کارشناسی ارشد،  1396/7/12 

- طراحی و توسعه یک کنترل کننده عملیاتی بر اساس شناسایی رتبه و پارامترهای مدل های خطی در حال نمو، نیما حجت زاده، احمد کلهر، کارشناسی ارشد،  1396/7/12 

- کنترل مقاوم با تحمل عیب برای کمینه کردن زمان مانور خودروی مسابقه هیبریدی، مجید قره باغی، احمد کلهر، کارشناسی ارشد،  1396/6/25 

- طراحی کنترل کننده گذار از مقاوم به بهینه مبتنی بر کاهش نامعینی با شناسایی سیستم، علی اکبر احمدی کاشانی، احمد کلهر، کارشناسی ارشد،  1396/6/25 

- اجتناب از مانع برای ربات بستر پویا به کمک واسطه لامسه ای در چارچوب کنترل پیش بین مبتنی بر مدل، مجتبی زارعی، احمد کلهر، کارشناسی ارشد،  1396/5/15 

- کنترل حلقه بسته ربات موازی نیوماتیکی 6 درجه آزادی گاف- استوارت، امیر سلیمی لفمجانی، احمد کلهر، کارشناسی ارشد،  1396/4/14 

- تحلیل دینامیکی و شناسایی رباتهای موازی بیشینه مقید، بهزاد دانایی، احمد کلهر، کارشناسی ارشد،  1395/9/28 

- توسعه سامانه کنترلی مقاوم &H مبتنی بر شناسایی فضای حالت سیستم برای ردیابی مسیر ربات پرنده چهارپره، صدرا برجی منفرد، احمد کلهر، کارشناسی ارشد،  1395/7/10 

- طراحی کنترلر با روش پسگام انتگرالی به منظور دنبال کردن مسیر مطلوب برای یک ربات پرنده چهارپره مبتنی بر شناسایی سیستم، اشکان پارسا، احمد کلهر، کارشناسی ارشد،  1395/6/28 

- شناسایی دینامیکی و کنترل یک ربات کابلی فضایی به منظور تعقیب اجسام با پردازش تصویر، علی افلاکیان، احمد کلهر، کارشناسی ارشد،  1395/12/4 

- ایجاد و توسعه ی محیط مجازی جهت تراشکاری دندان و اجرای کنترل امپدانس بر روی واسط هپتیکی فالکون تغییر یافته، نیما کرباسی زاده اصفهانی، احمد کلهر، کارشناسی ارشد،  1395/12/3 

- تحلیل و کنترل هاورینگ نسبی ماهواره در پرواز آرایش یافته، حکیمه برقی زنجانی، احمد کلهر، کارشناسی ارشد،  1395/11/27 

- توسعه سامانه کنترل کننده پرواز آرایش یافته برای گروهی از رباتهای پرنده، احسان زیبایی، احمد کلهر، کارشناسی ارشد،  1394/6/24 

- کنترل و شناسایی دینامیکی مکانیزم موازی 3 درجه آزادی مستقل (تریپترون) و ساخت واسط تعامل انسان و ربات، محمد شریف زاده، احمد کلهر، کارشناسی ارشد،  1394/12/24 

- شناسایی و تخمین پارامترهای پروازی یک هواپیمای عمومی ( GA)، محمدحسین حمیدی نژاد، احمد کلهر، کارشناسی ارشد،  1394/12/24 

- طراحی و ساخت ربات دو درجه آزادی جهت تعامل حرکتی با چشم انسان با استفاده از سیگنال های مغز، آلاله آرین، احمد کلهر، کارشناسی ارشد،  1394/11/28 

- شناسائی سیستم و کنترل موقعیت مکانیزم موازی سه درجه آزادی مستقل، محسن حیدرزاده علی کمر، احمد کلهر، کارشناسی ارشد،  1394/11/27 

- تحلیل اثرات ملخ بر روی ضرایب و مشتقات پایداری و کنترل هواپیماهای دوموتوره الاستیک و طراحی کنترلر مناسب برای کمینه سازی آن، محسن رستمی، احمد کلهر، کارشناسی ارشد،  1394/10/21 

- طراحی سه بعدی مسیر بهینه ی پروازی مقید و کنترل ردیاب مقاوم برای یک ربات پرنده ی چهارپره شش درجه آزادای جهت کاربردهای ترافیک شهری، ابوالفضل لوایی یانسی، احمد کلهر، کارشناسی ارشد،  1393/7/1 

- هدایت کاپا با تغییر زاویه شیب نهائی، عبدالله مددکار، احمد کلهر، کارشناسی ارشد،  1393/6/26 

- امکان سنجی پیش یابی وقوع جریان های گاستی ناشی از توفان های تندری در فرودگاه مهرآباد با کمک روش های شبکه های عصبی، محمد عرب عامری، احمد کلهر، کارشناسی ارشد،  1393/6/16 

- پیش بینی جریان ترافیک با استفاده از شبکه های فازی - عصبی،  ، احمد کلهر، کارشناسی ارشد،  1393/3/5 

- کنترل ربات موازی 6 درجه آزادی گاف- استوارت مبتنی برکنترل عملگر نیوماتیکی، جلال حاجی پورماچیانی، احمد کلهر، کارشناسی ارشد،  1393/12/5 

- سنتز و کنترل رباتهای موازی  کابلی با استفاده از الگوریتم بهینه سازی محدب، حسن بیانی، احمد کلهر، کارشناسی ارشد،  1393/12/19 

- بازیابی تعادل و پایداری دینامیکی ربات های انسان نما، پیام قاسمی، احمد کلهر، کارشناسی ارشد،  1393/12/18 

- تخمین رتبه، شناسایی و طراحی کنترل مقاوم تطبیقی برای سیستمای خطی و خطی درحال نمو، سینا جهانداری، احمد کلهر، کارشناسی ارشد،  1393/12/17 

- پیش بینی سرعت باد با استفاده از شبکه های عصبی برای طراحی بهینه مزارع بادی، محمدعلی جوکار، احمد کلهر، کارشناسی ارشد،  1393/10/28 

- کاربست روش های داده کاوی در تعیین اثرات توفان حاره ای گونو بر وضعیت همدیدی در منطقه جنوب و جنوب شرق، سمیه بهرامی، احمد کلهر، کارشناسی ارشد،  1392/11/30 

- یادگیری کنترل توجه در شناسایی مدل های نروفازی تکاملی ، سارا علیزاده، احمد کلهر، کارشناسی ارشد،  1391/10/18 
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